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Obliczenie wspétczynnika Kv

Praktyczne obliczenia wykonuje sie uwzgledniajgc parametry
obwodoéw regulacyjnych i warunki robocze medium wedtug
wzoréw przedstawionych ponizej. Zawér regulacyjny powinien
by¢ dobrany tak, aby byt zdoIny do regulacji przeptywu minimal-
nego przy danych warunkach roboczych. Nalezy sprawdzic,
czy najmniejszy przeptyw moze by¢ jeszcze regulowany.

Powinien by¢ spetniony nastepujacy warunek: r > Kvs/Kvmin

Biorgc pod uwage ewentualno$¢ wystapienia 10% toleranc;ji
ujemnej wykonania wartosci Kv w stosunku do Kvs i zadania
mozliwosci regulacji w obszarze przeptywu maksymalnego
(obnizanie i zwiekszenie przeptywu) producent zaleca
wybieranie wartosci Kvs zaworu regulacyjnego wiekszej niz
maksymalna warto$¢ robocza Kv:

Kvs =1.2+1.3 Kv

Wzory do obliczania KV

Spadek cisnienia | Spadek cisnienia
p, > p./2 Ap 2p,/2
Ap <p,/2 p, £ p,/2
i Q .| p
Ciecz 00" Ap
Q, .[p.T, T
Gaz 5141 \'Ap.p, 514
Kv =
Para Q. v, Q,
przegrzana 100 V Ap 100 \ p
Para Q, .| V..X Q, .| 2v.x
nasycona 100 Ap 100 p,

Nadkrytyczny przeptyw par i gazéw

Przy spadku cisnienia wigkszym niz krytyczny (p,/p, < 0.54)
medium uzyskuje w najmniejszym przekroju predkosc
dzwieku, co moze spowodowac podwyzszenie gtosnosci.
Aby ograniczy¢ to zjawisko nalezy zastosowa¢ odpowiedni
uktad dtawigcy z niskg gtosnoscig (wielostopniowa redukcja
cisnienia, przestona na wylocie.

Wielkosci i jednostki

Kawitacja

Kawitacja jest to zjawisko miejscowego odparowania cieczy,
spowodowana gwattownym wzrostem predkosci przeptywu w
wyniku spadku cisnienia a nastepnie skraplania sie par.
Kawitacja powoduje wibracje zaworu, hatas | moze spowodo-
wac powazne uszkodzenia powierzchni wewnetrznych zaworu.
W zaworach regulacyjnych mozna okresli¢ dopuszczalng
réznice cisnien, przy ktorej pojawi sie kawitacja:

(p-p,) 20,6 (p,-p.)

W takich przypadkach nalezy zastosowac¢ ukiad dtawiacy
wielostopniowy lub grzyb perforowany oraz stelitowanie
powierzchni gniazda i grzyba (napawanie weglikami
spiekanymi)

Charakterystyki przeptywu zaworu
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Oznaczenie Jednostka | Nazwa wielkosci

Kv m’/h Wspdtczynnik przeptywu

KV g0 m’/h Wspotczynnik przeptywu przy skoku znamionowym

Kvs m’/h Znamionowy wspoétczynnik przeptywu armatury

Q m’/h Objetosciowe natezenie przeptywu w warunkach roboczych (T, p:)
Q, Nm’/h Objetosciowe natezenie przeptywu w warunkach normalnych (0 °C, 0.101 MPa)
Q, kg/h Masowe natezenie przeptywu w warunkach roboczych (T;, p.)

P, MPa Cisnienie absolutne przed zaworem

P, MPa Cisnienie absolutne za zaworem

Ps MPa Cisnienie pary nasyconej przy danej temperaturze (T:)

Ap MPa Spadek cisnienia na zaworze (Ap = p, - p,)

Ps kg/m® Gestos¢ medium w warunkach roboczych (T,, p,)

P, kg/Nm?® Gestos¢ medium w warunkach normalnych (0 °C, 0.101 MPa)

v, m®/kg Objetos¢ pary przy T, i cisnieniu p,

v m’/kg Objetos¢ pary przy T, i ciSnieniu p,/2

T, K Temperatura absolutna przed zaworem (T, = 273 + 1)

X 1 Stopien suchosci pary
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Diagram dla okreslenia wspoétczynnika Kvs zaworu w zaleznosci od przepiwu
Qwody i spadku cisnienia Ap nazaworze
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Diagram stuzy do okreslenia Kvs zaworu w zaleznosci od zadanego przeptywu wody i zagdanego spadku ci$nienia. Istnieje
mozliwos$¢ wykorzystania diagramu do sprawdzenia spadku cisnienia na konkretnym zaworze dla okreslonego przeptywu.
Diagram sporzadzono dla wody o gestosci 1000 kg/m?.

Dla warto$ci Q = q . 10" nalezy obliczyé warto$é Kvs = k .10". Na przyktad wartosci Kv = 2,5 = 25 .10 odpowiada przy spadku
ci$nienia 40 kPa przeptywowi 16 . 10" = 1,6 m¥h wodly.

Schemat specyfikacji kompletnego numeru typowego zaworu G 92

XXX XX X || X XXX /| XXX |- XXX
1. Zawor Regulacyjny G
2. Typ Zawor regulacyjny, rozruchowy 92
3. Budowa Katowa 2
4. Przytacza Koncéwki do spawania 2
5. Sterowanie Przstosowanie do zdalnej kontroli 5
6. Materiat Stal stopowa 1.7357 2
7. Cisnienie nominalne PN |Wg wykonania zaworu XXX
8. Max. temp. robocza®C | Wg wykonania zaworu XXX
9. Srednica nominalna DN |Wg wykonania zaworu XXX

Maksymalne nadcisnienia robocze wg EN 12 516-1 [MPa]

Materiat PN Temperatura [ °C ]
200 250 300 350 400 450 500 550
Stal stopowa 1.7357 400 374 35.7 33.3 30.9 28.9 26.7 223 8.8
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G 92 225 2400

Zawor regulacyjny, rozruchowy
DN 150, PN 400

Opis

Zawér G92 jest zaworem jednogniazdowym ze specjalnym
grzybem w formie tloka, poruszajgcym sie w gniezdzie
labiryntowym. Gniazdo zbudowane jest z systemu specjalnie
zaprojektowanych otworéw i rowkéw, ktére umozliwiajg
stopniowe powiekszanie powierzchni wyptywu co gwarantuje
tagodna, wielostopniowa regulacje.

Zawor jest przeznaczonym do pracy z wieloobrotowym
sitownikiem elektrycznym. Standardowo zawoér dostarczany
jest z napedem: ZPA Pecky - Modact MO. Na zyczenie
mozliwe jest dostawa zaworu z przytagczem wg ISO 5210 z
napedaminp: AUMA, Schiebel orazinnymi.

Zastosowanie

Zawor stuzy do kontroli przeptywu w sytuacjach gdy
konieczna jest zmiana cisnienia wody z wartosci maksymalne;j
na minimalng (oraz w sytuacji odwrotnej).

Maksymalne ci$nienie robocze zgodne jest z norma EN 12
516-1 - patrz str. 3 katalogu. Zastosowanie dla temperatur
wyzszych niz podane w tabeli musi by¢ wczesniej uzgodnione
z producentem.

Parametry techniczne

Medium robocze

Zawor przeznaczony jest do regulacji przeptywu wody i pary
wodnej. Maksymalny spadek cisnienia na zaworze wynosi
20,0 MPa, przy czym nalezy uwzgledni¢ wszystkie parametry
pracy stosunek p, /p,, wystapienie kawitaciji itd.)

Potozenie robocze

Zawoér moze by¢ zamontowany tylko w pozycji pionowej z zabu-
dowag napedu ponad zaworem. Zawér musi by¢ zabudowany
w sposob umozliwiajacy przeptyw medium zgodnie ze
strzatkami na korpusie.

Dla wygodnej obstugi (montazu) zaleca sie pozostawienie
500mm wolnej przestrzeni nad zaworem.

Dla stabilnej i bezpiecznej pracy konieczne jest pozostawienie
za zaworem (za kro¢cem wyjsciowym) prostego odcinka
rurociggu o dtugosci minimum 2000mm (bez kolan itp.)

Seria G 92 225 2400

Wykonanie Zawor regulacyjny (rozruchowy), budowa katowa
Srednica nominalna 150

Cisnienie nominalne 400

Materiat korpusu

Stal stopowa 1.7357

Materiat koncowek do spawania

Stal stopowa 1.7835

Zakres temperatur roboczych

-20 do 550°C

Wykonanie przytaczy*

CSN 13 1070

Typ gniazda

Gniazdo labiryntowe, grzyb w formie ttoka

Charakterystyka przeptywu

Statoprocentowa CSN 13 4509-1

Powierzchnia przeptywu Fs [cm?]

63

Wartos¢ Kvs

191

Nieszczelnos¢

Klasa Il wg CSN EN 1349 (5/2001)

*) Po uzgodnieniu z producentem mozliwe jest wykonanie przytaczy wg norm CSN 13 1075 (3/1991)

lub CSN EN 12 627 (8/2000)




Wymiary i waga zaworu G 92 225 2400
Waga zaworu: 617 kg
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Naped elektryczny Modact MO
ZPA Pecky

Parametry techniczne

Typ Modact MO

Napiecie zasilania 3x230V/400V (3x220V/380V)
Czestotliwosé 50 Hz

Pobér mocy patrz tabela specyfikacji
Sterownie 3 - punktowe

Moment obrotowy

320 do 630 Nm

Predkos¢ przestawienia

patrz tabela specyfikacji

Obudowa IP 55
Maksymalna temperatura medium Wg stosowanej armatury
Dopuszczalna temperatura otoczenia -25 do 55°C
Dopuszczalna wilgotnos¢ otoczenia 5 - 100 % z kondensacjg
Waga do 128 kg

Wiring diagram of actuator Modact MO

Wykonanie - z listwag zaciskowg
Nadajnik potozenia: potencjometryczny 2x100Q lub bez nadajnika

BQ1 BQ2 SQ1 SQ2 SQ3 SQ5 SQ4 S06
(V1) (v2) (M0) (Mz) (PO) (PZ) (SO) (SZ)
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Nadajnik potozenia: pojemnos$ciowy CPT 1 1/A4 - 20 mA
SQ1 SQ2 SQ3 SQ5 S5Q4 SQ6 SA1  SA2
CPT1  (MO)(MZ) (PO) (PZ) (SO) (SZ) EH M0 2" B

Silnik elektr. Skrzynka sterownicza
w2 U2 v2
oO—0—o0
Ui VA W1

T1T

wejscia
Podtaczenie silnika elektr.
dla napiecia 3 x 380 V

Sterowanie
miejscowe

Sq1(MO) Wytacznik momentowy dla kier. "otwiera"
SQ2(MZ)  Wytacznik momentowy dla kier. "zamyka"
SQ3(PO) Wytacznik potozeniowy dla kier. "otwiera"
SQ5(PZ) Wytacznik potozeniowy dla kier. "zamyka"
SQ4(SO) Wyiacznik sygnalizacyj. dla kier. "otwiera"
SQ6(SZ)  Wytacznik sygnalizacyj. Dla kier. “zamyka"
EH Segmenty grzewcze 2x TR 551 10k/A
CPT1 Nadajnik potoz. pojem. CPT1/A4-20mA
B Migacz

BQ1,BQ2 Nadajnik potozenia2x 100 Q

SA1 Przetgcznik sterow. "miejscowe - zdalne"
SA2 Przetgcznik "otwiera - zamyka"
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Specification of actuator Modact MO

Podst. wyposazenie: 2 wylaczniki poozenia PO, PZ
2 wytgczniki momentowe MO, MZ

1 Silnik (wykonanie z hamulcem - na zyczenie)
2 elementy grzewcze

Podstawowe parametry techniczne:

Moment [Nm] PredkoééJ Skok Silnik Wagal kg ] Nr typowy
Typ Wytaczajacy |Rozruch przestawienia [obroty] Moc Obroty In lz Obudowa| Obudowa
ylaczajacy |Rozruchowy|  [1/min] W] Umin | (380V) [A] n odlew |z aluminium Podstaw. | uzupein.
MO 63/110-16 16 1,1 680 3,2 3,0 112 81 XX6X
MO 63/110-25 25 1,5 935 4,0 4,4 110 79 XX7X
MO 63/110-40 40 2,2 950 54 4,5 120 88 XX1X
MO 63/110-63 | S20630) MO0 g1 2240 7519400 | 67 | 52 | 116 | 84 | 2203 xxox
MO 63/110-100 100 4,0 1440 8,7 6,5 128 96 XX3X
MO 63/110-125 125 5,5 2910 11,1 7,5 129 97 XX4X
Wykonania, podtgczenie elektryczne:
. o przez listwe zaciskowg, 2XXX
Wykonanie normalne N 22, wyjscie typu C ze ztaczka KBSN CXXX
. . i przez listwe zaciskowg, TXXX
Wykonanie tropikalne T 22, wyjscie typu C ze ztaczka KBSN HXXX

Miejscowe sterowanie, wskaznik potozenia i nadajnik potozenia (na 2 miejscu specyfikacii - inf. dot. nadajnik opornikowego 2x100W)

Bez sterowania miejscowego i wskaznika potozenia XIXX | XBXX
Miejscowy wskaznik potozenia X2XX
Sterowanie miejscowe przez miejscowg jednostke kontrolng” X3XX | XDXX
Sterowanie miejscowe przez nieblokowany przetacznik X4XX | XEXX
Miejscowy wskaznik potozenia i sterowanie przez miejscowg jednostke kontrolng” X5XX
Miejscowy wskaznik potozenia i nieblokowany przetacznik  * X6XX
Sygnalizacja, nadajnik potozenia, migacz

Bez sygnalizacji, nadajnika potozenia i migacza XXX0
Nadajnik potozenia XXX1
Wytgczniki potozenia XXX2
Wytaczniki potozenia i nadajnik potozenia XXX3
Migacz XXX4
Nadajnik potozenia, migacz XXX5
Wytaczniki potozenia i migacz XXX6
Sygnalizacja, nadajnik potozenia, migacz XXX7
Momenty wytaczajgce, czasy przestawienia i inne dane techniczne zostaty wyspecyfikowane wraz z numerami XX...X

opcji w tabeli na gorze strony. To miejsce jest przeznaczone na wpisanie specyfikacji wymaganego napedu.

“ Napedy z listwa zaciskowg sg dostarczane z przetgcznikiem sterowania miejscowego ktéry zastepuje jednostke sterowani

miejscowego oraz nieblokowany przetacznik. Sg dostarczane jako wykonania : x4xx; x6xx; XExx

Srenica napedu Modact MO
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Potaczenie - wyjscie typ C
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Listwa zaciskowa  przelotem P21 dla Nieblokowany przefaoznik 2165
. silnika do 2.2 kW - 950 1/min. 4 kW, 1ub jednostka sterowania
Listwa zaciskowa z wejsciem przewodu 5.5KW [ 7.5 KW 2210

do silnika do 2.2 kW - 1430 1/min.
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P 13 wejécie przewodu do Wskaznik i
silnika do 0.37 kW potozenia 1
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Srednice w nawiasach dla wersji z hamulcem silnika
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